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1.5. Motor etiketini inceleme

1.6 Motor Teknik Ozellikleri

1.7. Asenkron Motor Baglant1 Sekli ve Ozellikleri

1.8. Asenkron Motorun Kataloglarini Okuma ve Kullanma

yaptirma, problem
¢cbézme, soru-
cevap, uygulamali
calisma.

Kumanda devre
elemanlar1 modiili .
Asenkron motor
pargalari, baglant1 malz.
ve katalog,

< 1= OGRENME- KULLANILAN EGiTiM . .
g Y s P . . DEGERLENDIRME
2 % ;) KONULAR OGRETME .YONTE}M TEKNOLOJILERI, . (Hedef ve Davramislara Ulasma Diizeyi)
g S VE TEKNIKLERI ARAC VE GERECLERI
Smif igi MODUL1. KUMANDA DEVRE ELEMANLARI Anlatim Sum_l P_rograml Gerekli ortam saglandiginda sistem icin gerekli
1.Asenkron Motorlar Soru Cevap Bilgisayar kumanda  giic  devresi elemanlarimi,  mevcut
] 4 1.1. Asenkron Motorun Y_ap1s_1 ve Pargalan Power Point sunu Kumana de"fe.. yonetmelikler ve sartnamelere uygun secgerek
i 1.2. Asenkron Motor Cesitleri kullanimi elemanlar1 modiili . - .
1.3. Asenkron Motorun Calisma Prensibi Géosteri teknigi. Asenkron motor baglantlsml hatasiz yap abilmek.
pargalar.
c Ders modulil ile Asenkron motorun pargalarinin tamtildigi yazili ve Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
B § E veya gorsel materyallerin uzaktan egitim sistemine eklenmesi. Inceleme. Arama motorlart varsa sorular1 yanitlar.
4 g
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i Simf ici MODUL1. KUMANDA DEVRE ELEMANLARI Anlatim Sunu Programi Gerekli ortam saglandiginda sistem i¢in gerekli
1.Asenkron Motorlar Soru Cevap Bilgisayar kumanda gii¢ devresi elemanlarini, mevcut
o 4 }; Q:ZEggE ﬁg:g?&;ﬁ&? ve Parcalart IF:OI/lVer Point sunu el;ﬁ’g?;gﬁ;ggfﬁ yonetmelikler ve sartnamelere uygun segerek
2. ullanimi . 5 ;
1.3. Asenkron Motorun Calisma Prensibi Gosteri teknigi. Asenkron motor baglantisini hatas1z yapabilmek.
parcalari.
c Ders modiilii ile Asenkron motorun pargalarmin tanitildig1 yazili ve Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
% E veya gorsel materyallerin uzaktan egitim sistemine eklenmesi. Inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yamtlar.
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BE
Smifici | 4 | MODULL KUMANDA DEVRE ELEMANLARI Anlatim, Sunu Programi Ihtiyaclar1 karsilayan TSE standartlarina
1.4.Bir Fazli Asenkron Motorun Yapisi ve Caligmasi gostererek Bilgisayar
1.5. Motor etiketini inceleme yaptirma, problem Kumanda devre uygun as?nkron motoru se@erEk hatasiz
1.6 Motor Teknik Ozellikleri c6zme, soru- elemanlan modiilii . | baglayabilmek.
1.7. Asenkron Motor Baglant1 Sekli ve Ozellikleri cevap, uygulamali Asenkron motor
1.8. Asenkron Motorun Kataloglarint Okuma ve Kullanma cal Isml a. pargalari, baglanti malz.
o ve katalog,
Asenkron Motorun Caligsmasi, Ozellikleri ve Baglant1 Sekilleri ile Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
§ g ilgili yazﬂl ve veya gorsel materyallerin uzaktan egitim sistemine Inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
< E eklenmesi.
1 Noeo
o DX <
Smfigi | 4 [MODULL KUMANDA DEVRE ELEMANLARI Anlatim, Sunu Programi Ihtiyaclar1 karsilayan TSE standartlaria
1.4.Bir Fazli Asenkron Motorun Yapisi ve Caligmasi gostererek Bilgisayar

uygun asenkron motoru secerek hatasiz
baglayabilmek.
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Asenkron Motorun Calismasi, Ozellikleri ve Baglant1 Sekilleri ile ilgili

Bireysel Calisma

Bilgisayar

Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlari inceler

EKIiM

Gosteri teknigi.

Cesitli sigortalar, Asir
Akim Réleleri, Gerilim
Koruma R. , Faz Siras1 R.
Faz Koruma R. Frekans
Koruma R. Termistorler,
Cesitli Iletkenler.

=
% E yazili ve veya gorsel materyallerin uzaktan egitim sistemine eklenmesi. | inceleme. Arama motorlart varsa sorular1 yanitlar.
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Simif ici MODUL1. KUMANDA DEVRE ELEMANLARI Anlatim Sunu Programl Kumanda ve gu(; devresn‘nn kurulmaSI lgln
2. Kumanda Devre Elemanlar1 Ve Koruma Devreleri Soru Cevap Bilgisayar . .
2.1. Kumanda Elemanlar1 Yapist ve Cesitleri Power Point sunu Kumanda devre g?fﬁk'l m_alzeme’ arac gereglerl, mevcut
kullanimi elemanlari modiilii . | yOnetmelikler ve sartnamelere uygun olarak
Gosteri teknisi. Paket salter, kumanda 5 ;
g butonlan, Singal Iamb, Staie secerek baglantisini yapabilmek.
anahtar1, Zaman Roleleri,
Kontaktorler,Roleler
Sayicilar.
< Kumanda devre elemanlariin yapilar1 ve ¢esitlerinin tanitildig Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
% E yazili ve veya gorsel materyallerin uzaktan egitim sistemine eklenmesi. | Inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
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2. Kumanda Devre Elemanlar1 Ve Koruma Devreleri Soru Cevap Bilgisayar erekli malzeme. arac gerecleri. meveut
2.1. Kumanda Elemanlar1 Yapist ve Cesitleri Power Point sunu Kumanda devre g - : ! C gerec ! u
kullanimi clemanlan modilii. | yOnetmelikler ve sartnamelere uygun olarak
Gosteri teknisi. Paket salter, kumanda 5 ;
g sfonlars, Simyal Jarab, Staur secerek baglantisini yapabilmek.
anahtar1, Zaman Roleleri,
Kontaktorler,Roleler
Sayicilar.
< Kumanda devre elemanlarmin yapilari ve gesitlerinin tanitildigi | Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
< g yazili ve veya gorsel materyallerin uzaktan egitim sistemine eklenmesi. | Inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
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2.2 Koruma Rolelerinin Yapist ve Cesitleri Soru Cevap Bilgisayar . .
2.3. iletken Cesit ve Ozellikleri Power Point sunu Kumanda devre g?rekll mglzeme, arag gerecleri, mevcut
kullanimi elemanlart modiilii .~ | yonetmelikler ve sartnamelere uygun olarak

secerek baglantisini yapabilmek.

Uzaktan
Egitim

Koruma Rélelerinin ve Iletkenlerin tanitildig1 yazili ve veya gorsel
materyallerin uzaktan egitim sistemine eklenmesi.

Bireysel Calisma
Inceleme.

Bilgisayar
Arama motorlar1

Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
varsa sorulari yanitlar.




Simf iQi MODUL1. KUMANDA DEVRE ELEMANLARI Anlatim Sunu Programl Kumanda ve gu(; devresn‘nn kurulmaSI lgln
2.2 Koruma Rélelerinin Yapist ve Cesitleri Soru Cevap Bilgisayar . .
2.3. iletken Cesit ve Ozellikleri Power Point sunu Kumanda devre g?rEkIl m?.lzeme, al’a(; gereglerl’ mevcut
kullanim, elemanlar modilii. | yOnetmelikler ve sartnamelere uygun olarak
Gosteri teknisi. Cesitli sigortalar, Asir 3 ;
g Al Rétsleti, Geriiim secerek baglantisini yapabilmek.
Koruma R. , Faz Sirasi R.
Faz Koruma R. Frekans
Koruma R. Termistorler,
< . Cesitli Iletkenler.
= Koruma Rélelerinin ve Iletkenlerin tamtildig1 yazili ve veya gorsel Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
§ g materyallerin uzaktan egitim sistemine eklenmesi. Kumanda Devre Inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
| g 35» Elemanlar ile ilgili 6dev notunun uzaktan egitim sistemine eklenmesi.
Simif ici
o I.DONEM ARA SINAVLARI
g
4% E
s Sinif igi MODUL2: ASENKRON MOTOR KUMANDA TEKNiKLERi Anlatim, Sunu Programi Gerekli ortam saglandiginda sistem igin gerekli kumanda giig
= 1. GUC VE KUMANDA SEMALARINI CiZMEK gostererek Bilgisayar devresini mevcut yonetmelikler ve sartnamelere uygun
§ 1.1. Kumanda ve Gii¢ Devre Elemanlar1 Sembolleri yaptirma, problem Asenkron Motor kurabilmek.
N 1.2. Devre Semalarinin ¢izimi cézme, soru- Kumanda Teknikleri Istenen calismay1 saglayan kumanda teknigine gore, kumanda
cevap, uygulamali modulu . ve gli¢ devrelerini normlara uygun cizebilmek.
calisma.
c Ders Modiiliiniin ve Cesitli Kumanda Devre Cizimlerinin Istendigi Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
o % ,E Odev Notlarinin uzaktan egltlm sistemine eklenmesi. Inceleme. Arama motorlarl varsa Sorularl yanltlar.
N 580
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Simif ici MODUL2: ASENKRON MOTOR KUMANDA TEKNiKLERi Anlatim, Sunu Programi Gerekli ortam saglandiginda sistem igin gerekli kumanda giig
1. GUC VE KUMANDA SEMALARINI CIZMEK gostererek Bilgisayar devresini mevcut yonetmelikler ve sartnamelere uygun
1.1. Kumanda ve Gii¢ Devre Elemanlar1 Sembolleri yaptirma, problem Asenkron Motor kurabilmek.
o 1.2. Devre Semalarmin ¢izimi c6zme, soru- Kumanda Teknikleri | Istenen calismay1 saglayan kumanda teknigine gére, kumanda
cevap, uygulamali modili . ve gli¢ devrelerini normlara uygun gizebilmek.
galisma.
c Ders Modiiliiniin ve Cesitli Kumanda Devre Cizimlerinin Istendigi Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlar inceler
o % E Odev Notlarimin Uzaktan Egltlm Sistemine Eklenmesi. Inceleme. Arama motorlari varsa sorulari yan]t]ar.
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Simif ici MODUL2: ASENKRON MOTOR KUMANDA TEKNIKLERI Anlatim, Sunp Programi Sistemin istege gt')re (;ahsabilmesi 1(;111 gerekli
1. KUMANDA VE GUC DEVRELERINi KURMAK gostererek Bilgisayar K J i d o teknisi
2.1 Motor Kumanda Teknikleri yaptirma, problem | Asenkron Motor Kumanda | XUIManda ve gug devresini teknigine uygun
) . Teknikleri modlu . kurabilmek
~ Ggozme, soru- Kumanda ve giic devresinin '
cevap, uygulamali kurulmast igin gerekli
calisma. malzeme ve arag geregler.




Asenkron Motoru Birden Cok Kumanda Merkezinden Caligtirma

Bireysel Calisma

Bilgisayar

Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlari inceler

yaptirma, problem
¢bzme, soru-
cevap, uygulamali
calisma.

Asenkron Motor Kumanda
Teknikleri modilu .
Kumanda ve gu¢ devresinin
kurulmast i¢in gerekli
malzeme ve arag geregler.

§ g ,Zaman Ayarh Calistirma, Hareket Sinirlamalarma Gore Vb. Calistirma | inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
< E Yontemleri Hakkinda Yazili ve veya Gorsel Materyallerin Uzaktan
S5 Egitim Sistemine Eklenmesi.
Sur || MODOLY; ASENKRON MOTOR EUMANDA TAKNKLERL | Anlatim, S e | Sistemnin stege gore qaliabilmes! iin gerekl
: gosterere . .. e
2.1 Motor Kumanda Teknikleri yaptirma, problem Asefl[lglzginkll\:r(i)t?rr] (Elijjrlri\]anda kumanda ve gii¢ devresini teknigine uygun
¢6zme, soru- Kumanda ve gii¢ devresinin kurabilmek.
cevap, uygulamali kurulmast igin gerekli
calisma. malzeme ve arag geregler.
Asenkron Motoru Birden Cok Kumanda Merkezinden Calistirma Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
| § g ,Zaman Ayarli Calistirma, Hareket Sinirlamalarina Gére Vb. Calistirma | Inceleme. Arama motorlar varsa sorular1 yanitlar.
< £ Yontemleri Hakkinda Yazili ve veya Gorsel Materyallerin Uzaktan
S5 Egitim Sistemine Eklenmesi.
Smf ici MODULzzi I?S&1%%1\1\/1\%%?g};%%ggg&\%ﬁgjﬁfgl An |itlm, ) sun ;’ifsgfl;ml Sistemin istege gore ¢alisabilmesi igin gerekli
: VRE gosterere Asenkron Motor Kumanda | KUmanda ve gu¢ devresini teknigine uygun
2.1 Motor Kumanda Teknikleri yaptirma, problem ikl il )
2.2. Otomatik Kumanda ile {lgili Degisik Uygulamalar c6zme, soru- Kur;ll-zngz; vir;;[]rg?ji?/rlés.inin kurabilmek.
cevap, uygulamali kurulmast igin gerekli
calisma. malzeme ve arag geregler.
v Asenkron Motoru Birden Cok Kumanda Merkezinden Calistirma Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
J | % £ ,Zaman Ayarh Cahstlrma, Hareket Sinirlamalarina Gore Vb. Callstlrma Inceleme. Arama motorlarl varsa Sorularl yanltlar.
é % = Yontemleri Hakkinda Yazili ve veya Gorsel Materyallerin Uzaktan
< 5 Egitim Sistemine Eklenmesi.
Sumfigi MODUL? 2%’?\}‘%585 \1\//{30(?85 gg%‘ggﬁ&?iﬁg%ﬁ? ggéiélgéek Sug‘illgf’irs‘;%m‘ Sistemin istege gore ¢alisabilmesi i¢in gerekli
2.1 Motor Kumanda Teknikleri yaptirma, problem Asenkkropk:vlqtor }qulqanda kumar_lda ve gii¢ devresini teknigine uygun
2.2. Otomatik Kumanda Ile Tlgili Degisik Uygulamalar c6zme, soru- Kurlgn(rj]; vingurgze?/rzginin kurabilmek.
cevap, uygulamali kurulmast igin gerekli
galisma. malzeme ve arag geregler.
Asenkron Motoru Birden Cok Kumanda Merkezinden Calistirma Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlari inceler
NS g ,Zaman Ayarli Calistirma, Hareket Simirlamalarina Gére Vb. Calistirma | Inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
% £ Yontemleri Hakkinda Yazili ve veya Gorsel Materyallerin Uzaktan
S Egitim Sistemine Eklenmesi.
Suf igi MODUL2: ASENKRON MOTOR KUMANDA TEKNIKLERI Anlatim, Sunu Program Kurulan sisteme enerji vererek calistirip
3.Sistemin Caligmasint Test Etmek gostererek Bilgisayar

sartnamede ya da standartta istenen calismay1
saglayip saglamadigini kontrol ederek
aksaklik varsa giderebilmek.




Asenkron Motor Kumanda Sistemine Enerji Girisi, Sistemin Calisma

Bireysel Calisma
Inceleme.

Bilgisayar

Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlari inceler

= g parametreleri, Sistemin Hareket Biitiinliigi Ve Veya Sistemin Istege Arama motorlart varsa sorular1 yanitlar.
% = Uygun Calismasinin Kontrolii Konularinda Yazili ve veya Gorsel
S5 Materyallerin Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi.
Smf igi MODUL ASENKRON MOTOR KUMANDA TERNIKLER] Anlatim, SunePrograms [ Kurulan sisteme enerji vererck galistirip
Si1stemin Calismasini Test Etme O .
; 3:;%?3?? problem | Asenkron Motor Kumanda sartnamede ya da standartta istenen ¢alismay1
. ! Teknikleri moduli . 5 5 5
c6zme, soru- Kumanda ve g devresinin saglayip saglamr.:ldlglnl‘ kontrol ederek
cevap, uygulamal kurulmast igin gerekli | aksaklik varsa giderebilmek.
calisma. malzeme ve arag geregler.
Asenkron Motor Kumanda Sistemine Enerji Girisi, Sistemin Calisma | Bireysel Caligma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
= g parametreleri, Sistemin Hareket Biitiinliigii Ve Veya Sistemin Istege Inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
% = Uygun Caligsmasinin Kontrolii Konularinda Yazili ve veya Gorsel
i D= Materyallerin Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi.
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MODUL 3: ASENKRON MOTORLARA YOL VERME
1.CIFT DEVIRLI ASENKRON MOTORLAR.

1.1. Devir Sayist Olgme ve Takometre Cesitleri

1.2. Devir Sayisin1 Degistirme Yontemleri

1.3 Cift Devirli Asenkron Motorun Tanim Ve Kullanim
Alanlar1

1.4.Cift Devirli Asenkron Motorun Calisma Prensibi

1.5 Cift Devirli Asenkron Motorun Baglant1 Cesitleri

Anlatim,
gOstererek
yaptirma, problem
¢bdzme, soru-
cevap, uygulamali
calisma.

Sunu Programi
Bilgisayar
Asenkron Motorlara yol
verme moduli
Cesitli takometre,
Dahlender Motor, PAM
sargili Motor,
Konvertisor, Rediiktor,

Cift devirli asenkron motorun baglantisini,
koruma énlemlerini alarak kutup
calistirabilmek.

Uzaktan
|[Egitim

Ders Modiilii Ile Cift Devirli Asenkron Motorlar Hakkinda Yazili ve
veya Gorsel Materyallerin Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi.

Bireysel Calisma
Inceleme.

Bilgisayar
Arama motorlar1

Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlari inceler
varsa sorular1 yanitlar.
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MODUL 3: ASENKRON MOTORLARA YOL VERME
1.CIFT DEVIRLI ASENKRON MOTORLAR.

1.1. Devir Sayis1 Olgme ve Takometre Cesitleri

1.2. Devir Sayisin1 Degistirme Y 6ntemleri

1.3 Cift Devirli Asenkron Motorun Tanim Ve Kullanim
Alanlari

1.4.Cift Devirli Asenkron Motorun Calisma Prensibi

1.5 Cift Devirli Asenkron Motorun Baglant1 Cesitleri

Anlatim,
goOstererek
yaptirma, problem
¢bdzme, soru-
cevap, uygulamali
calisma.

Sunu Programi
Bilgisayar
Asenkron Motorlara yol
verme modli
Cesitli takometre,
Dahlender Motor, PAM
sargili Motor,
Konvertisor, Rediiktor,.

Cift devirli asenkron motorun baglantisini,
koruma énlemlerini alarak kutup
calistirabilmek.

Ders Modiilii Ile Cift Devirli Asenkron Motorlar Hakkinda Yazili ve

Bireysel Calisma

Bilgisayar

Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler

_g veya Gorsel Materyallerin Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi. inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
350
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MODUL 3: AsEN KRO.N MOTORLARA YOL VERME Anlatim, Sunu Programi (;|ft devirli asenkron motorun baglantlsml,
1.CIFT DEVIRLI ASENKRON MOTORLAR. gbstererek Bilgisayar

1.6. Hat- Faz Akim ve Gerilim Degerleri Hesab1

1.7. Cift Devirli Asenkron Motor Calistirma Uygulamasi.

2. Asenkron Motorlarda Frekans Degistirerek Devir Ayari

yaptirma, problem
¢bzme, soru-
cevap, uygulamali
calisma.

Asenkron Motorlara yol
verme moduli
Kumanda ve gii¢
devresinin kurulmast i¢in
gerekli malzeme ve arag
gerecler, Invertor,
Asenkron motor.

koruma 6nlemlerini alarak kutup
calistirabilmek.

Frekans degistirme yontemi ile asenkron
motorun devrini degistirerek istenen ¢alismay1
saglayabilmek.

MART
Uzaktan

[Ezitim

Asenkron Motorlarm Hat-Faz Akim ve Gerilimleri ile Tlgili Odevin
Ayrica Frekansla Devir Degisimi Konusunda Yazili ve veya Gorsel
Materyallerin Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi.

Bireysel Calisma
Inceleme.

Bilgisayar
Arama motorlar1

Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlari inceler
varsa sorulart yanitlar.
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MODUL 3: ASENKRON MOTORLARA YOL VERME
1.CIFT DEVIRLI ASENKRON MOTORLAR.
1.6. Hat- Faz Akim ve Gerilim Degerleri Hesab1

1.7. Cift Devirli Asenkron Motor Calistirma Uygulamasi.

2. Asenkron Motorlarda Frekans Degistirerek Devir Ayari

Anlatim,
gOstererek
yaptirma, problem
¢bdzme, soru-
cevap, uygulamali
calisma.

Sunu Programi
Bilgisayar
Asenkron Motorlara yol
verme moduli
Kumanda ve gii¢
devresinin kurulmasi igin
gerekli malzeme ve arag
geregler, Invertér,
Asenkron motor.

Cift devirli asenkron motorun baglantisini,
koruma énlemlerini alarak kutup
calistirabilmek.

Frekans degistirme yontemi ile asenkron
motorun devrini degistirerek istenen calismay1
saglayabilmek.




Asenkron Motorlar Hat-Faz Akim ve Gerilimleri ile Tlgili Odevin

Bireysel Calisma

Bilgisayar

Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlari inceler

NiSAN

3.2.Asenkron Motorlara Yol Verme Yontemleri
3.2.2. Diisiik Gerilimle Yol Verme
3.2.3. Mikro Islemcilerle Yol Verme
4. Motor I¢in Gerekli Frenleme Sistemini Kurmak
4.1. Frenlemenin Onemi Ve Cesitleri
4.1.1. Balatal1 Frenleme

yaptirma, problem
¢6zme, soru-
cevap, uygulamali
cgalisma.

Asenkron Motorlara yol
verme moduli
Hesap makinesi, Kumanda
ve gli¢ devresinin
kurulmasi i¢in gerekli
malzeme ve arag
gerecler, Asenkron
motor. Frenli motor.

c
§ E Ayrica Frekansla Devir Degisimi Konusunda Yazili ve veya Gorsel inceleme. Arama motorlart varsa sorular1 yanitlar.
] g én Materyallerin Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi.
3.Asenkron Motor Yol Verme Yontemlerini Uygulamak gostererek Bilgisayar ..
3.1. Asenkron Motorun Kalkinma Sirasindaki $ebekeye yaptirma, problem | Asenkron Motorlara yol sebekeye evtkllerlnl kavramak."Asenlfr(')n
Etkileri c6zme, soru- verme moduli motoru dogrudan yol verme yontemini
3.2.Asenkron Motorlara Yol Verme Yontemleri cevap, uygulamali | Hesap makinesi, Kumanda | ky]lanarak calistirmak.
3.2.1.Dogrudan Yol Verme calisma. ve gl devresinin
kurulmast i¢in gerekli
malzeme ve arag
gerecler, Asenkron
motor.
< Yildiz-Uggen Baglantida Sistemdeki Gerilim ve Akim Hesabi Ile Iigili | Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlari inceler
kv g Odevin ve Yol Verme Yontemleri Ile Ilgili Yazili Ve Veya Gorsel Inceleme. Arama motorlart varsa sorulari yanltlar.
] g ED Materyallerin Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi.
Sinif igi MODUL 3: ASENKRON MOTORLARA YOL VERME Anlatim, Sunu Programi1 Asenkron motorun kalkinma sirasindaki
3.Asenkron Motor Yol Verme Ydntemlerini Uygulamak gostererek Bilgisayar ..
3.1. Asenkron Motorun Kalkinma Sirasindaki Sebekeye yaptirma, problem | Asenkron Motorlara yol sebekeye e}kllerlnl kavramak..Asenkrc‘)n
Etkileri c6zme, soru- verme modiilii motoru dogrudan yol verme yontemini
3.2.Asenkron Motorlara Yol Verme Ydéntemleri cevap, uygulamali Hesap meikinesi, Kl_mjanda kullanarak gahstlrmak.
3.2.1.Dogrudan Yol Verme calisma. ve guc devresinin
kurulmasi i¢in gerekli
malzeme ve arag
gerecler, Asenkron
motor.
= Ylldlz-Uqgen Baglantida Sistemdeki Gerilim ve Akim Hesab1 Ile Tlgili Bireysel Caligma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
E E Odevin ve YOl Verme Yontemleri Ile Ilglll Yazili Ve Veya Gorsel Inceleme. Arama motorlari varsa sorulari yanlﬂar.
] § 5» Materyallerin Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi.
Simf igi 11.DONEM ARA SINAVLARI
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3.Asenkron Motor Yol Verme Ydntemlerini Uygulamak gOstererek Bilgisayar g

tespit ederek yonetmelikler ve sartnameye
uygun olarak gegeklestirmek.




BAYRAMI ETKINLIKLERI

< Frenleme Sistemleri Ile Ilgili Yazili Ve Veya Gorsel Materyallerin Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
% E Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi. Inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
N o0
{58
Swnf igi MODUL 3: ASENKRON MOTORLARA YOL VERME Anlatim, Sunu Programi Yildiz iigen calismay1, uygun gecis siiresini
3.Asenkron Motor Yol Verme Yontemlerini Uygulamak gostererek Bilgisayar tespit ederek vénetmelikl ot
3.2.Asenkron Motorlara Yol Verme Yontemleri yaptirma, problem | Asenkron Motorlara yol P yonetme 1' €1 VO sarinameyc
3.2.2. Diisiik Gerilimle Yol Verme c6zme, soru- verme modulil uygun olarak gegeklestirmek.
3.2.3. Mikro Islemcilerle Yol Verme cevap, uygulamali Hesap makinesi, Kumanda
4. Motor Igin Gerekli Frenleme Sistemini Kurmak calisma. ve gl devresinin
4.1. Frenlemenin Onemi Ve Cesitleri kurulmast i¢in gerekli
4.1.1. Balatali Frenleme malzeme ve arag
gerecler, Asenkron
motor. Frenli motor.
< Frenleme Sistemleri {le Ilgili Yazili Ve Veya Gorsel Materyallerin Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlari inceler
k) E Uzaktan Egitim Sistemine Eklenmesi. Inceleme. Arama motorlari varsa sorular yanitlar.
N %0
o
Siif ici MODUL 3: ASENKRON MOTORLARA YOL VERME Anlatlm, Sunu Programl Motor |Q|n gerekll frenleme Slstemlnl
4. Motor I¢in Gerekli Frenleme Sistemini Kurmak gostererek Bilgisayar Snetmelikler ve sartnameve n olarak
4.1. Frenlemenin Onemi Ve Cesitleri yaptirma, problem | Asenkron Motorlara yol y ) 'V § yeuygu
4.1.2. Dinamik Frenleme cézme, soru- verme modiili gerceklestirebilmek.
4.1.3. Ani Durdurma cevap, uygulamali Kumandave gii¢ | Proje elemanlarini belirlenen yere
5.Proje Elemanlarini Belirlenen Yere Monte Etmek calisma. devresinin kurulmasi igin | _ .. tmelikl it larak
gerekli malzeme ve arag | Yonetmelikler ve sartnameye uygun olara
gerecler, Asenkron | monte edebilmek.
motor.
< Projeler Ile Tlgili Yazili Ve Veya Gorsel Materyallerin Uzaktan Egitim Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dékiimanlar inceler
< E Sistemine Eklenmesi. Inceleme. Arama motorlar1 | varsa sorular1 yanitlar.
N o0
{58
Simif ici MODUL 3: ASENKRON MOTORLARA YOL VERME Anlatlm, Sunu Programi Motor |Q|n gerek“ frenleme Slstemlnl
4. Motor I¢in Gerekli Frenleme Sistemini Kurmak gostererek Bilgisayar snetmelikl it larak
4.1. Frenlemenin Onemi Ve Cegitleri yaptirma, problem | Asenkron Motorlara yol yonetme 1. cr .Ve sartnameyc uygun olara
4.1.2. Dinamik Frenleme c6zme, soru- verme modulil gerceklestirebilmek.
4.1.3. Ani Durdurma cevap, uygulamali Kumanda ve gi¢ | Proje elemanlarini belirlenen yere
5.Proje Elemanlarini Belirlenen Yere Monte Etmek calisma. devresinin kurulmasi i¢in | _ .. likl larak
gerekli malzeme ve arag yonetme 1 _er veE sartnarneye uygun olara
gerecler, Asenkron | monte edebilmek.
%) motor.
2 < P_rojele'r Ile Tigili Ya;ﬂl Ve Veya Gorsel Materyallerin Uzaktan Egitim | Bireysel Calisma Bilgisayar Ogrenci konu ile ilgili hazirlanan dokiimanlari inceler
2 X E Sistemine Eklenmesi. Inceleme. Arama motorlari varsa sorular1 yanitlar.
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Snif ici 19 MAYIS ATATURK’U ANMA GENCLIK VE SPOR
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UYGULAMA SINAVININ YAPILMASI

11.DONEM SONU SINAVLARI
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