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ACIKLAMALAR

KOD 522EE0258

ALAN Elektrik-Elektronik Teknolojis
DAL/MESLEK Dal Ortak

MODULUN ADI Lojik Entegrelerle Temel Kumanda Devreleri

MODULUN TANIMI

Bu modul, lojik entegrelerle motorlarin temel kumanda
devrelerinin calistinilmast ile ilgili bilgi ve becerilerin
kazandirildig: bir 6grenme materyalidir.

SURE 40/16
ON KOSUL Bu modul iin 6n kosulu yoktur.
YETERLIK Lojik entegrelerle temel kumanda devrelerini kurmak
Genel Amag
Bu modl ile gerekli ortam saglandiginda, lojik entegreler ile
motorlarin temel kumanda devrelerini is glvenligine dikkat
ederek hatasiz calistirabileceksiniz.
Amaclar
1. Bir motorun start-stop butonlar: ile mihtrlemeli kumanda
MODULUN AMACI devresini 1gjik entegreler ile is glvenligine dikkat ederek

hatasiz calistirabil eceksiniz.

2. Bir motoru ileri geri elektriksel kilitlemeli kumanda
devresini 1ojik entegreler ile is glvenligine dikkat ederek
hatasiz calistirabil eceksiniz.

3. Bir motoru yildiz-icgen yol verme devresini Igjik
entegrdler ile is glvenligine dikkat ederek hatasiz
calistirabileceksiniz.

EGITiM OGRETIM
ORTAMLARI VE
DONANIMLARI

Ortam: Elektrik-elektronik laboratuvari, isletme, kitiphane,
ev, bilgi teknolgjileri ortamu vb.

Donamim: Bilgisayar, projeksiyon cihazi, c¢izim ve
similasyon programlari, kataloglar, deney setleri, calisma
masasi, avometre, bread board, egitmen bilgi sayfasi, havya,
lehim, elektrikli almaglar, anahtarlama elemanlari, yardimc
elektronik devre demanlari, elektrik elektronik & takimlar:

OLCME VE
DEGERLENDIRME

Modul icinde yer alan her grenme faaliyetinden sonraverilen
olcme araclari ile kendinizi degerlendireceksiniz.

Ogretmen modiil sonunda 6lgme araci (goktan segmeli test,
dogru-yanlis testi, bogluk doldurma, eslestirme vb.) kullanarak
modul uygulamalar ile kazandigimz bilgi ve becerileri

Olcerek sizi degerlendirecektir.




GIRIS

Sevgili Ogrenci,

Elektronikteki gelismeler sonucu motor komut verme de  degisime ugradi.
Kontaktorlerle yapilan kumandalarda daha ¢ok karmasa olmaktadir. Kontaktorlerin agilip
kapanmas: mekanik oldugu icin de daha ¢ok bakim gerektirmektedir. Komutlar: vermede
yardimcr kontaktor kullanmak yerine mantik kapilart kullanarak yapmak hem daha kolay
hem de daha ucuza yapilabilmektedir. Acilip kapanan mekanik bir kontagi olmadig icin hem
bakim gerektirmez hem de mekanik agilip kapanmaya gore yar1 iletkenlerde agilip kapanma
sureleri cok hizlidir. Yar iletken kullamlarak yapilan mantik kapilar daha gelismis olan
PLC’ nin icinde de bulunmaktadir. Cok daha karmasik komutlandirmada ¢céziimlerin daha iyi
yapilmasim saglayacaktir.

Burada U¢ cesit kumanda ornegi verilecektir. Hem kumanda hem de yar1 ilkten
kullamlarak yapilan kap: entegreleri ile bir motorun degisik calistirma érneklerini gérecegiz.






OGRENME FAALIYETI-1

(AM AC )

Bir motorun baslatma-durdurma butonlar: (start-stop butonlari) ile muhurlemeli
kumanda devresini kapi entegreleri ile is guvenligine Ozen gostererek yanlissiz
calistirabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> Kumanda da kullanilan baslatma ile durdurma butonlarinin yapilarin,

kontaktorin yapist ile caligmasini, asirt akim rolesini, mantik entegre cesitlerini

arastirimz.

1. BIR MOTORUN BASLATMA DURDURMA
BUTONLARI ILE MUHURLEMELI
OLARAK CALISTIRILMASI

Gunumuizde elektrik motorlari kumandalart daha karmasik yapilar kazandigi icin
yardimcr kontaktorlerin yerini mantik kapilari almaktadir. Bunun neden ise kontaktorlerle
yapilan karmasik kumandalarin mantik kapilari ile daha kolay yapilabilmesidir.

Kumanda devrelerinde cogunlukla kalici olmayan butonlar kullamriz. Bu butonlarin
Ozelligi, Uzerine basildiginda konum degistirmeleri, baski kaldirildiginda eski konumlarina
geri donmeleridir. Bunlardan biri baglatma butonuna, basilmadigi durumda iki ucu acik
akimi gecirmez. Basildiginda iki ucu birbirine degip akimi gecirmesidir. Diger buton ise
durdurma butonudur. Uzerine basiimadigi durumda akimi gegirir, basildiginda ise uclar
acilir, akim gecisini engeller.

Asirt akim rolelerin gorevi motor gesitli nedenlerle cekmesi gerekenden daha cok
akim g¢ekmesi durumunda motoru korumak i¢in kumanda devresinde bulunan kontagin
acarak calismay1 durdurmasidir.

Kontaktorler blyuk glgteki elektromanyetik anahtarlardir. Sarim uglarina gerilim
uygulandiginda cekerek kontaklarin konum degistirmesini saglar. Acik kontaklarinm kapatir,
kapal1 kontaklarini acar.



1.1. Kumanda Devresi
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Sekil 1.1: Motorun baslatma durdur ma butonlar: ile miihtrlemeli calistirilmas

Sekil 1.1.a da bir motorun sirekli ¢alismasi icin yapilmis kumanda devresi goriliyor.
Elektrik akimu sigorta, asiri akim rdles (AAR), durdurma butonundan gegerek baslatma
butonuna gelir. Baslatma butonuna basarsak iki ucu birleserek akimi gegirir, kontaktor ceker.
Kontaktoriin kontaklart konum degistirir. Acgik olan kontaklarim kapatir, kapali olan
kontaklarini acar. Baslatma butonunun uclarina bagli olan kontak kapandig: icin baslatma
butonundan elimizi cektigimizde akim “C” kontag:i Uzerinde gegerek kontaktoriin cekik
kalmasim saglar. Durdurma butonuna basarsak ya da AAR atarsa C kontaktorini besleyen
akim kesilecegi icin kontkator birakir.

Sekil 1.1.b'de motorun ¢alismast igin yapilmis guc devres gordlmektedir. Kumanda
devresinde bulunan “C” kontaktorii gekince “C” kontaklart kapanarak motorun calismasin
saglar. “C” kontaktériin sarim uclarina gelen akim kesilene degin ¢alisma strer. Eger motor
herhangi bir nedenle asirn akim c¢ekerse gic devresinde bulunan asiri akim réles bunu
agilayarak kumanda devresinde bulunan kontag: acar, kontakttrden gegen akimi keser.
Kontaktor kapanmis olan kontaklarini agarak motora akimin gitmesini engelleyerek motorun
korunmasi saglanir.



1.2. Lojik Devres
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Sekil 1.2 : Motorun baslatma durdurma butonlari ile mihdrlemeli calistirilmasinin kapilarla
yapimasi

1.3. Entegreve Malzeme Listes

“VE" entegresi
“VEYA” entegresi
Isik yayan dogrultmag
Direng 1 kQ

Guc kaynagi
Baglatma butonu
Durdurma butonu
AAR

VVVVVVYY



1.4. Devrenin Kurulmasi
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Sekil 1.3: Motorun baslatma durdur ma butonlar: ile mihirlemeli cahstirilmasinin entegre
baglantist

6



1.5. Devrenin Calismasi

Sekil 1.2' de goruldigui gibi bir motorun baglatma durdurma butonlar: ile mihirlemeli
calistirmanin kapilarla yapilmis es degeri gortlmektedir. Baslatma, durdurma butonlar: ile
AAR'nin kapal1 kontag: kullanilmistir. Kumanda devresinde baslatma butonu ile mihtrleme
kontag:1 olarak kontaktérintn agik kontagi kullanmilmistir. Baslatma butonu ile acik kontak
aym yere (parael) bagli oldugu icin kap1 esdegeri olarak iki girisli “VEYA” kapist
kullamlmustir. AAR kapal1 kontagi, durdurma butonu, baslatma butonu ile “C” kontaginin
toplamu tek bir akim Gzerine bagli oldugu icinde Ug girisli “VE” kapisi kullanil mistir.

Durdurma butonu ile AAR’nin akim gegerek “VE” kapisimn (¢ girisinden ikisine
mantik “1” uygulamr. Baslatma butonuna basiimadigin icin Gglncl girise mantik “0”
uygulandigi icin ¢ikis “0” dir.

Baglatma butonuna bastigimizda “VEYA” kapsimin ki girisinden biri “1”
oldugunda cikis1 “1” olacag: icin “VE” kamsinin U¢ girisinde “1” yamlmis olur. Bunun
sonucunda “CIKIS” da “1" olur. Elimizi baglatma butonunden cektigimizde “VEYA”
kapisimin diger girisine “CIKIS” tan dolay1 “1” oldugu i¢in ¢ikisimin “1” olmasim strdirdr.

Cikig1 “0" yapmanmn iki kosulu vardir, ya durdurma butonuna basarak ya da AAR
acilirsa U girisli “VE” kapisindan biri “0” olacaginda ¢ikis “0” olmus olur.

Eger elimizde g girisli “VE” kapisi yoksa sekil 1.4'te oldugu gibi iki girisli “VE”
kapisindan U¢ girisli “VE” kapisi elde etmis oluruz.

Cikisa baglayacagimiz motor siriicl devresi ekleyerek giic devres de calistirilmis
olur.

Yanizca kapilarin calistigim gormek icin c¢ikisa 151k yayan dogrultmag (led)
baglayarak caligmay1 gorebiliriz.

=Daps

o |

Sekil 1.4 : iki girisli ve kapisindan (¢ girisli ve kapisi elde etmek

Eger elimizde durdurma butonu ile AAR yok ise yalmzca baglatma butonlar
kullanarak sekil 1.5'teki gibi baglant: yapabiliriz.
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Sekil 1.5: Baslatma butonlari kullanilarak devrenin kurulmas



Lojik entegrelerle bir motoru mihirlemeli olarak calistiriniz.

Islem Basamaklari Oneriler
» Kurulacak mantiksal kapi devresinin
entegresini katalogdan seginiz.

» Katalogdan entegre bacak baglantilarim
bulunuz.

» Bedeme gerilimlerini inceleyiniz.

» Giris cikislar karistirmayiniz.

» Kumanda devresinin semasin Giziniz.

» Uygulama devresinin semasin ¢iziniz.

» Entegreyi bordatakinz.

» Yardimc: elemanlari(buton, direng, led )
bordatakinmz.

> Iletken baglantilarim yapimz.

» Baglantilar: denetleyiniz.

» Devreye gerilim uygulayinz.

» Devrenin ¢alismasini deneyiniz.




KONTROL LISTESI

Bu faaliyet kapsaminda asagida listelenen davramslardan kazandigimz beceriler icin
Evet, kazanamadiklariniz icin Hayir kutucuklarina ( X ) isareti koyarak ogrendiklerinizi
kontrol ediniz.

Degerlendirme Olclitleri Evet | Hayrr
Kurulacak mantiksal kap: devresinin entegresini katal ogdan
secebildiniz mi?
Katalogdan entegre bacak baglantilarin bulabildiniz mi?
Kumanda devresinin semasini ¢izebildiniz mi?
Uygulama devresinin semasini ¢gizebildiniz mi?
Entegreyi borda takabildiniz mi?
Y ardimc: elemanlar: (buton, direnc, led) borda takabildiniz mi?
Iletken baglantilarini yapabildiniz mi?
Baglantilar1 denetlediniz mi?
. Devreye gerilim verebildiniz mi?
0 Devrenin ¢alismasini deneyebildiniz mi?

=

'—‘090.\‘.0".0":5.00!\3

DEGERLENDIRME
Degerlendirme sonunda “Hayir” bigiminde yamtlarimzi bir daha gdzden gegiriniz.

Kendinizi yeterli gérmiyorsaniz 6grenme etkinligini yeniden yapiniz. Bitin yanitlarimz
“Evet” ise“ Olgme ve Degerlendirme’ ye geginiz.

10



Asagidaki cumlelerin basinda bos birakilan parantezlere, ciimlelerde verilen bilgiler
dogruise D, yanlisise Y yazinz.

1 () Kumanda devrelerinde cogunlukla anahtarlar kullaniriz.

2. () Uzerine basildiginda konum degistiren, baski kaldirildiginda eski konumlarina
geri donen kumanda 6gesine buton denir.

3. () Uzerine basilmadig1 durumda akim gegirmeyen, basiimadigi durumda akim
geciren butona baglatma butonu denir.

4, () Uzerine basiimadig: durumda akim gegiren, basiimadigi durumda akim
gecirmeyen butona durdurma butonu denir.

5. () Asirnt akim rélelerin gorevi motor cesitli nedenlerle cekmesi gerekenden daha ¢ok
akim cekmes durumunda motoru korumak igin kumanda devresinde bulunan
kontagim agarak galismay1 durdurmasidir.

6 () Kontaktorler buylk glicteki el ektromanyetik anahtarlardir.

7. ( )’VEYA” kapisinda giriglerden biri “1” diger “0” ise ¢ikig “0"" dir.

8. ( ) Ug girisli “VE” kapisindan birinin girisinin “0” olmasi gikis1 “0” yapar.

0. () Kumanda devresinde AAR'nin acik kontagi kullanilmustir.

10. ( ) Durdurma butonunun ¢ikisina degil kapisi ekleyerek baslatma butonu yapabiliriz.

DEGERLENDIRME
Cevaplarimizi cevap anahtariyla karsilastirimz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap

verirken tereddit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaiyete geri donerek tekrarlayinmz.
Cevaplarinizin tumua dogru ise bir sonraki dgrenme faaliyetine geciniz.

11



OGRENME FAALIYETI-2

(AMAC; )

Bir motoru ileri geri elektriksel kilitlemeli kumanda devresini kapi entegreleri ile is
guvenligine 6zen gostererek yanlissiz calistirabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> Motorun ileri-geri ¢alistirmada olusabilecek yanlisliklar glic devresinde ne gibi
yanlisliklar dogurur, elektriksel kilitlemeyi arastiriniz.

> Dort girigli “VE” kapisim arastiriniz. Bulamazsamz iki girigli “VE" kapisinda
dort girisli “VE” kapisi elde ediniz.

2. BIR MOTORUN iLERI GERI
ELEKTRIKSEL KILITLEMELI
CALISTIRILMASI

2.1. Kumanda Devres

Sekil 2.1'de bir motorun ileri geri elektriksel kilitlemeli olarak calistiriimast gug ile
kumanda devrelerinin  cizimleri gorilmektedir. “C1” kontaktorinin onune “C2°
kontkatorinin kapali kontagim, “C2" kontaktdrinin onine “C1” kontkatorinin kapali
kontag1 baglanarak elektriksel kilitleme elde edilmistir.

Motorun donus yonunt degistirmek iginde doner alan yonunu degistirmek gerekir.
Doner aan yoni U¢ evreli dizenekte iki evrenin yerini degistirerek yapilir. Cizimde R-S-T
evrelerinden R ile T'nin yerini degistirerek doner alan yénu degismistir.

lleri baglatma butonuna baglancdiginda sigorta, AAR kapali kontagi, durdurma
butonunden gecen akim ileri baslatma butonu, “C2” kontaltorinun kapal1 kontagindan gegip
“C1" kontaktérinin sarim (zerinden gecer. “C1” kontaktord calisir. Kontaklari konum
degistirir. Ileri calistirma butonundan elimizi gektigimizde buton uclarina bagli “C1” kontag
kapandig1 icin akim oradan gegerek calismay: surdirtr. Motor ileri yonde calisirken geri
baslatma butonuna basarsak “C2" kontaktériiniin 6niinde bulunan “C1” kontag: acildigi icin
akim gecmez. Boylece glivenli bir bicimde calisma saglanir. Gl¢ devresinde “ C1” kontaklar
kapanarak motor ileri yonde calisir. Motor ileri yonde calistirirken geri yonde calistirmak
istersek once durdurma butonuna basmamiz gerekir.

Geri baslatma butonuna bastiginuzda ayni ileri yénde calismada oldugu gibi AAR
kapali kontagindan, durdurma butonundan gecen akim geri baslatma butonu, “C1”
12



kontaltoriiniin kapali kontagindan gecip “C2” kontaktdriiniin sarim Uzerinden gecerek “C2”
kontaktorl calisir. Kontaklari konum degistirir. Geri calistirma butonundan elimizi
cektigimizde buton uclarina bagli “C2" kontagi kapandigi icin akim oradan gecerek
calismayr sirdardr. Motor geri yonde calisirken ileri baglatma butonuna basarsak “C2”
kontaktorinin 6ntinde bulunan “C1” kontag: acildig: icin akim gegmez. Boylece guvenli bir
bicimde calisma saglamir. Glg devresinde “C2" kontaklar1 kapanarak doner alan yonu
degistigi icin motor geri yonde calisir. Motor geri yonde calistirirken ileri yonde galistirmak
istersek 6nce durdurma butonuna basmarmiz gerekir.
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Sekil 2.1: Bir motorun ileri geri elektriksel kilitlemeli calistirilma
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2.2.Lojik Devres
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Sekil 2.2: ileri geri calismamn kapi baglantilari

2.3. Entegreve Malzeme L istes

“VE” entegres
“VEYA” entegresi
“DEGIL” entegres
Isik yayan dogrultmag
Direng 1 kQ

Guc kaynagi
Baglatma butonu
Durdurma butonu
AAR

VVVVVVVYY
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2.4. Devrenin Kurulmasi
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Sekil 2.3: Entegre baglantis
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2.5. Devrenin Calismasi

Ileri baslatma butonuna basarsak ileri calisma “VEYA” kapisinin cikist “1” olur.
Durdurma butonu ile AAR kapal1 kontagindan ileri ¢calisma “VE” kapisinin girisine “1”
uygulanmaktadir. Geri calisma cikist “0"dir. Geri calisma ¢ikis1 degillenerek “1” yapilir.
Ileri calisama da “VE” kapist girisine uygulanir. Boylece dort girisi de “1” olan “VE’
kapisinin ¢ikisi da“1” olmus olur. Elimizi butondan c¢ekince durdurma butonunda “VEYA”
kapisinin cikisina “0" uygulanir. Ancak “VEYA” kapisinin diger girisi “VE” kapisinin
cikisindan “1” aldigindan “VEYA” kapisimin ¢ikist “1” olmayr stirdirdr. Gi¢ devresinde
“C1" kontaktorl calisarak motor ileri yonde donmeye baslar. Bu durumda geri calisma
butonuna basarsak ileri calismamn c¢ikisi degillenerek geri caisma “VE" kapisinin girisine
bagli oldugundan girisine “0" uygularmir. “VE” kapisimin birinin girisinin sifir oldugundan
dolay: diger girisleri ne olursa olsun gikis1 “0" olur. Boylece de givenli bir bicimde ¢alisma
saglanmis olur. Durdurma butonuna basarsak ileri calisama “VE” kapisinin bir girisi “0”
olasi saglanir. Boylece cikisin “0” olmasi saglamr. Gii¢ devresinde de “C1” kondaktori
birakacag: icinde motor durdurulmus olur.

Geri baglatma butonuna basarsak geri calisma “VEYA” kapisinin ¢ikist “1” olur.
Durdurma butonu ile AAR kapal1 kontagindan geri ¢calisma “VE" kapisinin girigine “1”
uygulanmaktadir. ileri galisma cikist “0” dir. Tleri calisma gikis1 degillenerek “ 1”7 yapilir. Geri
calisama da “VE" kapisi girisine uygulanir. Boylece dort girisi de “1” olan “VE” kapisinin
¢ikisi da“1” olmus olur. Elimizi butondan ¢ekince durdurma butonunda “VEYA” kapisinin
cikisina “0" uygulanmr. Ancak “VEYA” kapisinin diger girisi “VE” kapisimin ¢ikisindan “1”
adigindan “VEYA” kapisinin ¢ikist “1” olmayr strdirir. Gug devresinde “C2” kontaktdri
calisarak motor geri yonde donmeye baslar. Bu durumdaileri ¢alisma butonuna basarsak geri
calismanin cikist degillenerek ileri calisma“VE” kapisinin girisine bagli oldugundan girisine
“0" uygulanir. “VE” kapisinin birinin girisinin sifir oldugundan dolay: diger girisleri ne
olursa olsun c¢ikisi “0” olur. Bbylece de guvenli bir bicimde calisma saglanms olur.
Durdurma butonuna basarsak geri calisama “VE” kamsinin bir girisi “0” olasi saglanir.
Bdylece cikisin “0” olmasi saglanir. Gii¢ devresinde de “C2” kondaktorii birakacag: icinde
motor durdurulmus olur.
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Bir motoru lojik entegrelerle ileri-geri  elektriksel  kilitlemeli  olarak
calistirabileceksiniz.

Islem Basamaklari Oneriler
» Kurulacak mantiksal kap: devresinin
entegresini katalogdan seginiz.

» Katalogdan entegre bacak baglantilarim
bulunuz.

» Bedleme gerilimlerini inceleyiniz.

» Giris cikislar karistirmayinmz.

» Kumandadevresinin semasin Giziniz.

» Uygulama devresinin semasini ¢iziniz.

» Entegreyi bordatakinz.

» Yardimc: elemanlar: (buton, direnc, led)
bordatakimz.

> Iletken baglantilarim yapimz.

» Baglantilar: denetleyiniz.

» Devreye gerilim uygulayinz.

» Devrenin ¢alismasini deneyiniz.
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KONTROL LISTESI

Bu faaliyet kapsaminda asagida listelenen davramslardan kazandigimz beceriler icin
Evet, kazanamadiklarimiz icin Hayir kutucuklarina ( X ) isareti koyarak ogrendiklerinizi
kontrol ediniz.

Degerlendirme Olclitleri Evet | Hayir
Kurulacak mantiksal kap: devresinin entegresini katal ogdan
secebildiniz mi?
Katalogdan entegre bacak baglantilarin bulabildiniz mi?
Kumanda devresinin semasini ¢izebildiniz mi?
Uygulama devresinin semasini ¢gizebildiniz mi?
Entegreyi borda takabildiniz mi?
Y ardimc: elemanlar: (buton, direnc, led) borda takabildiniz mi?
Iletken baglantilarini yapabildiniz mi?
Baglantilar1 denetlediniz mi?
Devreye gerilim verebildiniz mi?
O Devrenin ¢alismasini deneyebildiniz mi?

Lo

e IS

'—‘“390.\‘.07.0"

DEGERLENDIRME
Degerlendirme sonunda “Hayir” bigiminde yamtlarimzi bir daha gdzden gegiriniz.

Kendinizi yeterli gérmuyorsamz ogrenme etkinligini yeniden yapimz. BUtun yantlarimz
“Evet” ise “Ol¢me ve Degerlendirme’ ye geginiz.
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Asagidaki cimlelerin basinda bog birakilan parantezlere, ciimlelerde verilen bilgiler
dogruise D, yanlisise Y yaziniz.

1 () Elektriksal kilitleme bir kondaktoériin 6nine diger kontaktoriin kapali kontagin
baglayarak yapilir.

2. () Bir cikis1 degilleyerek kumanda da kullanilan kapl1 kontak elde ederiz.

3. () Iki girisli ¢ “VE" kapist kullanarak dort giris “VE” kapis: elde edemeyiz.

4, () lleri calisma “VE” kapisi ¢ikis1 degillenerek geri calismada “VE” kapisi girisine
baglanarak givenli ¢alisma elde edilmis olur.

5. () Kontak emniyeti olmazsa hem ileri ¢calisma hem geri agilmaaym andaolabilir.

6. () lleri calismaile geri calismanin aym anda calismasi gii¢ devresinde bir sakinca
yaratmaz.

DEGERLENDIRME
Cevaplarinizi cevap anahtariyla karsilastirimiz. Yanlis cevap verdiginiz ya da cevap

verirken tereddit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaiyete geri donerek tekrarlayinmz.
Cevaplarinizin timi dogru ise bir sonraki 0grenme faaliyetine geginiz.
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OGRENME FAALIYETI-3

(AMAQ )

Bir motoru yildiz-ticgen yol verme devresini kapi entegreleri ile is glvenligine 6zen
gostererek yanligsiz calistirabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> Yildiz Gggen calistirmay: arastiriniz.

3.BIR MOTORUN YILDIZ UCGEN
CALISTIRILMASI

Gucl 5KW' dan biyik motorlara yol verme zorunlulugu vardir. Motorlar ilk kalkinma
aninda ¢alisma akimlarinin 3-6 kat1 akim geker. Kalkinma akimimin sakincalarim gidermek
icin motorlarayol verilir.

Bir elektrik agina tcgen bagli olarak calisan Ug evreli es streli olmayan (asenkron)
motor, yol vermede yildiz baglamrsa evre sarimlarindan 1,73 kati1 daha az bir gerilimle
caligir. Motor yol alam akimi yaklasik olarak U¢ kat azalir. Yol aamin uygun bir aninda,
yildiz baglanti acilir, sonra motor sargilan Ucgen olarak baglamr. Boylece motor olagan
geriliminde galisir.

Motora yildiz Giggen yol verebilmek icin motorun tcgen calisma gerilimi ag gerilimine
esit olmasi gerekir.
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3.1. Kumanda Devres
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Sekil 3.1: Bir motorun yildiz Gicgen ¢alistirilmas

Start (Baslatma) butonuna bastigimizda gecen elektrik akimn “C1” kontaktdrini
caligtirir. MUhUrleme yaparak stirekli ¢alisma saglamir. Ayni anda “C3” kapal1 kontagindan
gecen akim “ZR” ile “C2" kontaktorinl calistirir, zaman rélesi ayarlanan siireyi saymaya
baslar. “Gug devresinde R ST gerilimleri U V W uclarina uygulamir. Z X Y uglart da kisa
deve oldugu icin motor yildiz olarak caligir. Ayarlanan siire doldugunda “ZR" “GA”
kontagini acar, “GK” kontagini kapatir. “GA” kontagi ile “C2" kontaktériinin akimi kesilir,
“GK” kontaktan gecen akim “C2” kapal1 kontagindan gegerek “C3" kontaktdrintin ¢alismast
saglanir. Oniine bagli agik kontagiyla da kendini miihiirleyerek sirekli calismayr saglanms
olur. Kapal1 olan “C3" kontag: acilarak “ZR” ile “C2" kontaktorl devre dis1 birakilmis olur.
Guc devresinde “C2" kontaklar1 acildig1 icin yildiz baglanti acilir. “C1" kontaktorl konum
degistirmedigi icinde motorun U V W uclarna R S T gerilimi uygulanmayin strddrr.
Kapanan “C3" kontaklariyla da U-Z ye, V-X'e W-Y uglarina baglanarak Ucgen baglant:
olusur. Motor Ucgen olarak calismaya baslar. Motor dnce yildiz baglantida disik gerilimle
yol amasi, sonra tiggen baglanarak calisma geriliminde ¢calismas: saglamr. Boylece motor
asirn akim ¢cekmeden yol verilmis olur.
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3.2.Lojik Devres

+

Baglatma i
} ¢ (€1

(VILDIZ)
—|>°—D'LG%}—|>°— 2 )

[ - ((TCGEN)
EN(v%))

Sekil 3.2: Yildiz Uiggen calismanin kapr baglantilari

3.3. Entegre Ve Malzeme Listes

VVVVVVVYVYY

“VE" entegresi
“VEYA” entegresi
“DEGIL” entegres
Isik yayan dogrultmag
Direng 1 kQ

Gug kaynagi
Baglatma butonu
Durdurma butonu
AAR
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3.4. Devrenin Kurulmasi

Sekil 3.3: Yildiz ticgen calismanin entegr e baglantisi
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3.5. Devrenin Calismasi

Baslatma butonuna bastigimizda “VEYA” kapisinin ¢ikist “1” olur. “C1nin diger
girisleri de “1" oldugundan cikis1 “1” olur. “C1" cikis1t “VEYA” kapisinin diger girisine
bagli oldugu icin elimiz baslatma butonundan ¢eksek de ¢ikisin “1” olmast Sirer. “VE”
kapisinin girisine bagli olan “C1” “1”, “C3” degili de “1” oldugu icin ¢ikist “1” olur. “VE”
kapisinin ¢ikisi ile “ZR"'nin ¢ikisi “C2"'nin girisine baglidir. “VE" kapisinin ¢ikisi “1”
“ZR" nin cikisinin degili de oldugu icin “C2" nin ¢ikist bir olur Gl¢ devresinde “C1” ile
“C2" kontaktorleri ceker. Motora gerilim uygulanir. Motor yildiz bagli olarak ¢alisir.

“ZR"'nin girisi “1” oldugundan belirlenen slreyi saymaya baslar. “C2"'nin cikist
degillenerek “C3"Un ¢ikisina bagli oldugu icin “C2""in ¢ikis1 sifir olmadan “C3"’Un ¢ikist
“1" yapillamaz. Bdylece ucgen(C3) ile yildiz (C2) kontaktorinun aym anda calisast
engellenmis olur.

Sirre dolunca “ZR"’in ¢ikist “1” , degili “0” oldugu i¢in “C2""nin ¢ikis1 “0” olur. Glg
devresinde yildiz (C2) kontakt6ri barakar, yildiz baglantt acilir. "ZR""nin cikis1 “VEYA”
kapisinin girisine bagli oldugu i¢in ¢ikisin “1” yapar. “C2"'nin degili ile “C1”, “1” olduklar
icin “C3"" un cikis1 bir olur. “C3" tn ¢ikis1 “VE" kapisinin girisine degillenerek verildigi igin
cikisint “Q” yapar. “ZR"nin ¢ikis1 “0” olur. “VEYA” kapisinin diger girisi “C3" oldugu
icin cikist “1" olmay: strddrdr. Gig devresinde liggen (C3) kontaktdril geker, Uiggen baglant:
olusur, motor ticgen olarak calisir.
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Lqjik entegrelerle bir motoru yildiz Uicgen calistirimz.

Islem Basamaklari Oneriler
» Kurulacak mantiksal kap: devresinin
entegresini katalogdan seginiz.

» Katalogdan entegre bacak baglantilarim
bulunuz.

» Bedeme gerilimlerini inceleyiniz.

» Giris cikislar karistirmayimz.

» Kumandadevresinin semasini ¢iziniz.

» Uygulama devresinin semasini ¢iziniz.

» Entegreyi bordatakinz.

» Yardimc: elemanlar: (buton, direnc, led)
borda takiniz.

> Iletken baglantilarim yapimz.

» Baglantilar: denetleyiniz.

» Devreye gerilim uygulayinz.
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KONTROL LISTESI

Bu faaliyet kapsaminda asagida listelenen davramslardan kazandigimz beceriler icin
Evet, kazanamadiklariniz icin Hayir kutucuklarina ( X ) isareti koyarak dgrendiklerinizi

kontrol ediniz.

Degerlendirme Olciitleri

Evet

Hayir

=

Kurulacak mantiksal kapi devresinin entegresini katalogdan
secebildiniz mi?

2. Katalogdan entegre bacak baglantilarini bulabildiniz mi?
3. Kumanda devresinin semasini ¢izebildiniz mi?
4. Uygulama devresinin semasini ¢izebildiniz mi?
5. Entegreyi borda takabildiniz mi?
6. Yardimc elemanlar: (buton, direng, led) borda takabildiniz mi?
7. Iletken baglantilarini yapabildiniz mi?
8. Baglantilar1 denetlediniz mi?
9. Devreye gerilim verebildiniz mi?
DEGERLENDIRME

Degerlendirme sonunda “Hayir” biciminde yanitlarimzi bir daha gézden geciriniz.
Kendinizi yeterli gormiyorsamiz 6grenme etkinligini yeniden yapiniz. Butin yamtlarinz

“Evet” ise“ Olgme ve Degerlendirme’ ye geginiz.
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Asagidaki cimlelerin basinda bog birakilan parantezlere, ciimlelerde verilen bilgiler
dogruise D, yanlisise Y yazinz.

1 () Etiketinde y1lciz/Uggen, 220/380 Volt yazan motor evreler arasi gerilimi 380 V
olan agda yildiz-tiggen yol verilebilir.

2. () Gucu 5 KW' dan buyt olan motorlara yol verme zorunlulugu vardr.

3. () Yildiz —Uc¢gen yol vermede, maotor yildiz ¢alisirken anma akiminin Ucte biri
oramnda az akim geker.

4. () Motorlar ilk kalkinma aninda anma akimlarinin 3-6 kati akim geker.

5. () “C2'nin girisine baglanarak yildiz ile licgen ¢calismanin aym anda olmasi
engellenmis olur.

6. ( )"C1" gikist “1” olmasada motor yildiz calisabilir.

7. () “C3"Un gikist “1” olabilmesi igin 6neelikle “C2” nin ¢ikisimn “1” olmast gerekir.

8. ()" C3" ¢ikist motorun tcgen baglamasin saglar.

0. (' )'C2" ¢ikist motorun yildiz baglamasim saglar.

DEGERLENDIRME

Cevaplarimizi cevap anahtariyla karsilastirimz. Yanls cevap verdiginiz ya da cevap
verirken tereddit ettiginiz sorularla ilgili konular1 faaiyete geri donerek tekrarlayinmz.
Cevaplarinizin tumi dogru ise “Modil Degerlendirme’ye geginiz.
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NP

MODUL DEGERLENDIRME

() Kumanda devrelerinde cogunlukla anahtarlar kullaniriz.

() Uzerine basildiginda konum degistiren, baski kaldirildiginda eski konumlarina
geri donen kumanda 0gesine buton denir.

() Uzerine basilmadigi durumda akim gegirmeyen, basiimadigi durumda akim
geciren butona bagslatma butonu denir.

() Bir cikis1 degilleyerek kumanda da kullanilan kapl1 kontak elde ederiz.

() Iki girisli ¢ “VE" kapist kullanarak dort giris “VE” kapis: elde edemeyiz.

() lleri calisma“VE” kapisi Gikis1 degillenerek geri calismada“VE” kapisi girisine
baglanarak giivenli calisma elde edilmis olur

() “C3"Un ¢ikist “1” olabilmesi igin 6neelikle “C2” nin ¢ikisimn “1” olmast gerekir.
() “C3" cikist motorun Uicgen baglamasin saglar.

(' )"C2" ¢ikis1 motorun yildiz baglamasim saglar.
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CEVAP ANAHTARLARI

OGRENME FAALIYETI-I'iIN CEVAP ANAHTARI

Y anhs
Dogru
Y anhs
Y anlhs
Dogru
Dogru
Y anlhs
Dogru
Y anlhs
Dogru

Slo|o|~Nlo|u|sw(Ne

OGRENME FAALIYETI-2’NiN CEVAP ANAHTARI
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OGRENME FAALIYETIi-3 UN CEVAP ANAHTARI
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MODUL DEGERLENDIRME CEVAP ANAHTARI
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_C ONERILEN KAYNAKLAR )—

> Kumanda devreleri ileilgili yazilmis kumanda kitaplari.
> Sayisal elektronik ile mantik kapilarlailgili kitaplar.
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> Badur, Ozdemir 1978 Elektrik Kumanda Devreleri Basbakanlik Basimevi
ANKARA
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